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Rauvpenfahrwerk

Rahmen

Laufwerk

Fahrantrieb

Zentralballast

Verwindungssteife Kastenkonstruktion,
bestehend aus Raupenmittelteil und zwei
Raupentréagern.

Wartungsfreies Raupenlaufwerk mit 700 mm
breiten 3-Steg-Bodenplatten.

Pro Raupentrager ein hydraulischer Fahr-
antrieb bestehend aus Axialkolben-Verstell-
motor, Planetengetriebe mit federbelasteter
hydraulisch ltftbarer Fahrwerksbremse.

Die Raupenketten sind synchron sowie
unabhangig und gegenlaufig zueinander
steuerbar.

Fahrgeschwindigkeit: 0 — 3 km/h.

10 t, Einhangeklttze a 5 t, Befestigung am
Raupenmittelteil.

Rahmen

Kranmotor

Kranantrieb

Steuerung

Hubwerk

Wippwerk

Drehwerk

Krankabine

Sicherheits-
einrichtungen

Eigengefertigte, gewichtsoptimierte und
verwindungssteife SchweiBkonstruktion aus
hochfestem Feinkorn-Baustahl. Als Verbin-
dungselement zum Raupenfahrwerk dient
eine einreihige Kugeldrehverbindung, die
unbegrenztes Drehen ermdglicht.

4-Zylinder-Diesel, Fabrikat Liebherr,

Typ D934L AB, wassergekuhlt, Leistung

129 kW (175 PS) bei 1900 min' nach EPA/
CARB Tier 3 und nach Richtlinie 97/68 EG,
Stufe 3, max. Drehmoment 815 Nm bei 1500
min-', Kraftstoffbehalter: 450 I.

Diesel-hydraulisch mit 2 Axialkolben-Verstell-
pumpen mit Servosteuerung und Leistungs-
regelung, 1 Zahnrad-Doppelpumpe, offene,
geregelte Olkreislaufe. Hydraulikantrieb in
Kompaktbauweise direkt am Dieselmotor
angeflanscht, komplettes Antriebsaggregat
zur Geraduschdammung gekapselt.

Elektrische ,Load Sensing“ Steuerung, 4 Ar-
beitsbewegungen gleichzeitig steuerbar, zwei
4fach Handsteuerhebel, selbstzentrierend.
Uber 2 zweifach ansteuerbare FuBpedale
wird das Raupenfahrwerk betétigt. Raupen-
fahrwerk und Kranoberwagen kdnnen gleich-
zeitig gefahren werden.

Axialkolben-Konstantmotor, Liebherr-
Seilwinde mit eingebautem Planetengetriebe
und federbelasteter Haltebremse.

1 Differentialzylinder mit Sicherheitsrtick-
schlagventilen.

Axialkolben-Konstantmotor, Planetengetrie-

be, federbelastete Haltebremse, umschalt-
bares Drehwerk.

Faserverbundwerkstoff, groBes Sichtfeld,
Sicherheitsverglasung, Komfortausstattung,
Kabine um 20° nach hinten neigbar.
LICCON2-Uberlastanlage, Testsystem, Hub-
endbegrenzung, Sicherheitsventile gegen
Rohr- und Schlauchbriiche.

Teleskopausleger Beulsichere und verwindungssteife Kon-
struktion aus hochfestem Feinkorn-Baustahl
mit ovalem Auslegerprofil, 1 Anlenkstiick
und 5 Teleskopteile. Alle Teleskopteile
unabhangig voneinander hydraulisch
ausschiebbar. Schnelltakt-Teleskopiersystem
,Telematik®. 5 Stahl-Seilrollen.
Auslegerlange: 10,2 m — 40 m.

Ballast 56t

Elektr. Anlage Moderne Datenbus-Technik, 24 Volt Gleich-
strom, 2 Batterien mit je 170 Ah.

Klappspitze Einfach-Klappspitze 9,5 m lang, unter 0°,
20° oder 40° montierbar.
Doppel-Klappspitze 9,5 m — 16 m lang,
unter 0°, 20° oder 40° montierbar.

Montagespitze 2,5 m mit Stahlseilrollen.

2. Hubwerk Fir den 2-Hakenbetrieb oder bei Betrieb mit
Klappspitze, wenn Haupthubseil eingeschert
bleiben soll.

Zusatzballast 2 x 5 t flr einen Gesamtballast von 15,6 t.

Bodenplatten 700 mm Flachbodenplatten.

Weitere Zusatzausriistung auf Anfrage.
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Crawler travel gear

Frame

Tracks

Travel drive

Central ballast

Low torsion box construction, consisting
of crawler center section and two crawler
carriers.

Maintenance free crawler tracks with 700 mm
wide triple grouser track pads.

Per crawler carrier, a hydraulic travel drive
consisting of an axial piston motor, planetary
gear with spring-loaded hydraulically-
releasable travel brake. The crawler chains
can be controlled synchronously as well as
independently and counter-rotating. Travel
speed: 0 — 3 km/h.

10 t, placement blocks at 5 t each, mounting
on crawler center section.

Crane superstructure

Frame

Crane engine

Crane drive

Control

Hoist gear

Luffing gear
Slewing gear

Crane cab

Safety devices

In-house manufactured, weight optimized
and torsion resistant welding construction
fabricated from high tensile fine grain steel.
As connection element to the crawler chassis
serves a single row ball bearing slewing ring
which allows for unlimited slewing.

4-cylinder diesel, made by Liebherr, type
D934L A6, watercooled, output of 129 kW
(175 hp) at 1900 min™ acc. to EPA/CARB Tier 3
and to directive 97/68/EC, stage 3, max. tor-
que 815 Nm at 1500 min-', fuel reservoir: 450 I.

Diesel-hydraulic, with 2 axial piston variable
displacement pumps, with servo-control and
capacity control, 1 double gear pump, open
controlled oil circuits. Compact hydraulic drive
flanged to the Diesel engine. Drive assembly
completely enclosed for noise abatment.

Electric “Load Sensing” control, simultaneous
operation of 4 working motions, 2 self-
centering hand control levers (joy-stick type).
The crawler travel gear is operated via the

2 two-way controllable foot pedals. The
crawler travel gear and the crane super-
structure can be driven simultaneously.

Axial piston fixed displacement motor,
Liebherr hoist drum with integrated planetary
gear and spring-loaded static brake.

1 differential ram with safety check valves.

Axial piston fixed displacement motor, plane-
tary gear, spring-loaded static brake, slewing
gear invertible.

Fiber composite material, large screen area,
compound glass, comfort furnishing, cabin
tiltable 20° to rear.

LICCON2 safe load indicator, test system,
hoist limit switches, safety valves against
rupture of pipes and hoses.

Telescopic boom

Counterweight
Electrical system

Buckling and torsion resistant design of high-
tensile structural steel, oviform boom

profile, 1 base section and 5 telescopic
sections. All telescopic sections hydraulically
extendable independent of one another.
Rapid-cycle telescoping system “Telematik”.
5 steel cable pulleys.

Boom length: 10.2 m — 40 m.

5.6t

Modern data bus technique, 24 Volt DC,
2 batteries of 170 Ah each.

Additional equipment

Swing-away jib

Erection jib
2" hoist gear

Additional
counterweight

Track pads

Single folding jib, 9.5 m long, installation at 0°,
20° or 40°. Double folding jib, 9.5 m-16 m
long, installation at 0°, 20° or 40°.

2.5 m with steel cable pulleys.

For two-hook operation or for operation with
swing-away jib if the hoist rope shall remain
reeved.

2 x 5 t for a total counterweight of 15.6 t.
700 mm flat track pads.

Other items of equipment available on request.
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Train de chenilles

Chassis

Train de roulement

Transmission

Contrepoids central

Construction en caisson indéformable haute
résistance, constitué de la partie centrale du
train de roulement et de deux longerons.

Train de roulement sans entretien, muni de
tuiles a 3 nervures, de 700 mm de large.

Une transmission hydraulique par longeron,
comprenant un moteur a cylindrée variable et
pistons axiaux, un réducteur planétaire avec
frein a ressort et a déblocage hydraulique.
Les chaines sont synchrones, indépendantes
et une commande inversée est possible.
Vitesse de translation: 0 — 3 km/h.

10 t, blocs de suspension de 5 t chacun,
fixation sur la partie centrale du train de
roulement.

Cadre

Moteur

Entrainement
de la grue

Direction

Mécanisme de
levage

Mécanisme
de relevage
Dispositif de
rotation

Fabrication Liebherr, structure mécano-
soudée en acier allégé a haute résistance a
grains fins. Une couronne d’orientation a une
rangée de billes permettant une rotation illimi-
tée sert d’élément de raccordement au train
de chenilles.

4 cylindres Diesel, fabrication Liebherr, type
D934L A6, a refroidissement par eau,
puissance: 129 KW (175 ch) a 1900 min™’
selon EPA/CARB Tier 3 et selon directive
97/68 CE, niveau 3, couple maxi: 815 Nm a
1500 min-', capacité du réservoir de carbu-
rant: 450 I.

Diesel hydraulique avec 2 pompes a débit
variable a pistons axiaux, servocommande et
régulation de la puissance, 1 double pompe a
engrenages, circuits hydrauliques ouverts et
régulés. Entrainement hydraulique compact,
accouplé directement au moteur Diesel,
mécanisme d‘entrainement total fermé pour
une bonne insonorisation.

Direction électrique «Load Sensing», 4 mou-
vements de travail dirigeable simultanément,
deux leviers de commande a 4 positions

et a autocentrage. Le train de chenilles est
actionné par 2 pédales a double commande.
Le train de chenilles et la partie tournante de
la grue peuvent étre déplacés simultanément.

Moteur a cylindrée constante et a pistons
axiaux. Treuil de marque Liebherr équipé d‘un
engrenage planétaire et d‘un frein d‘arrét
commandé par ressort.

1 vérin différentiel avec soupapes de retenu.

Moteur a cylindrée constante a pistons
axiaux, engrenage planétaire, frein d‘arrét
commandé par ressort, mécanisme
d‘orientation commutable.

Cabine de grue

Sécurités

Fleche télescopique

Contrepoids

Installation
électrique

Matériau composite a fibres, large champ de
vision, vitrage de sécurité, équipement pour
un confort idéal, cabine inclinable de 20° vers
I’arriere.

Controleur de charge LICCON2, systeme
test, fin de course crochet haut, clapets de
sécurité en cas de ruptures de flexibles.

Fleche télescopique en acier a haute
résistance a grains fins, a profil ovale,

1 élément de base et 5 éléments
télescopiques. Tous les éléments
télescopables indépendamment les uns des
autres. Systeme de télescopage séquentiel
rapide «Telematik».

5 poulies de céable en acier.

Longueur de fleche: 10,2 m — 40 m.

56t
Technique moderne de transmission de don-

nées par BUS de données. Courant continu
24 \/olts, 2 batteries de 170 Ah chacune.

Equipement supplémentaire

Fléchette pliante

Fléchette de
montage

2éme mécanisme

de levage

Contrepoids
supplémentaire

Tuiles

Fléchette pliante simple, longueur 9,5 m,
montable a 0°, 20° ou 40°. Fléchette pliante
double, longueur 9,5 m — 16 m, montable a
0°, 20° ou 40°.

2,5 m avec poulies de cable en acier.

Pour I‘utilisation du deuxieme crochet, ou bien
pour une utilisation avec fléchette pliante lors-
que le cable de levage principal rest mouflé.

2 x 5 t pour un contrepoids total de 15,6 t.
Tuiles plates de 700 mm.

Autres équipements supplémentaires sur demande.
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Carro cingolato

Telaio

Sistema Trazione

Trazione

Zavorra centrale

Torretta

Telaio

Motore gru

Azionamento gru

Comando

Verricello

Meccanismo
d‘inclinazione
Meccanismo
di rotazione

Cabina di manovra

Costruzione scatolata ad alta rigidita
torsionale, costituita da parte un corpo
centrale e due cingoli.

Carro cingolato che non necessita di
manutenzione con piastre cingoli da 700 mm
a tre strati.

Trazione idraulica per singolo cingolo
consistente in un motore a pistoni assiali,
rotismo epicicloidale idraulici con freni idraulici.
| cingoli con controllo sincrono ed asincrono.
Velocita: 0 — 3 km/h.

10 t, zavorre a sospensione da 5 t/cad,
fissaggio al corpo centrale.

Produzione Liebherr, struttura di tipo catolato
antitorsione in acciaio a grana fine ed elevato
grado di snervamento. L’elemento di giunzio-
ne tra I'autotelaio e carro cingolato & costitu-
ito da una ralla di rotazione che permette una
rotazione illimitata sui 360 gradi.

A 4 cilindri, diesel, di produzione Liebherr, Tipo
D934L A6, raffreddamento ad acqua, potenza
129 kW (175 CV) a 1900 giri/min in base alle
direttive EPA/CARB Tier 3 e CE 97/68, Livello
3, coppia max. 815 Nm a 1500 giri/min.,
serbatoio carburante 450 .

Idraulico diesel con 2 pompe a portata variabi-
le a pistone assiale con servocomando e
controllo della potenza, 1 pompa ad ingranag-
gi doppia, circuiti d‘olio di tipo aperti e
regolati. Comando idraulico flangiato diretta-
mente sul motore diesel in costruzione
compatta, gruppo di propulsione completo
incapsulato per I'isolamento acustico.

,Load Sensing” elettrico, 4 movimentazioni

di lavoro possibili contemporaneamente, due

joy-stick a 4 regolazioni, a ritorno automatico

in posizione neutra. Spostamento carro cing-

olato attraverso 2 pedali a doppia regolazione
anche simultaneamente alle movimentazione

della torretta.

Motore a cilindrata costante a pistone assi-
ale, tamburo di sollevamento Liebherr con
ingranaggio epicicloidale integrato e freno di
arresto caricato a molla.

1 cilindro differenziale con valvola di non
ritorno.

Motore a portata costante a pistone assiale,
ingranaggio epicicloidale, freno d‘arresto
caricato a molla, gruppo rotazione
commutabile.

Cabina reclinabile di 20°, costruita in speciale
materiale composito fibroso rinforzato, ampio
campo Visivo, vetratura di sicurezza, dotazione
confortevole.

Dispositivi di
sicurezza

Braccio telescopico

Contrappeso
Impianto elettrico

Limitatore di carico elettronico LICCON2, test
system, interruttori fine corsa sollevamento,
valvole di sicurezza.

Costruzione contro ammaccature e anti-
torsione in acciaio a grana fine con profilo
del braccio ovale. 1 elemento base e

5 elementi telescopici. Tutti gli elementi
telescopici indipendenti tra loro, estraibili
idraulicamente. Sistema di telescopaggio
a ritmo rapido “Telematik”. 5 pulegge in
acciaio.

Lunghezza del braccio telescopico:

10,2 m - 40 m.

56t

Moderna tecnica di trasmissione “data bus”,
corrente continua 24 Volt, 2 batterie ciascuna
con 170 Ah.

Falcone

Falconcino da
montaggi

2° verricello

Contrappeso
addizionale

Piastre cingoli

Falcone a un elemento lungo 9,5 m, montabile
a 0°, 20° o 40° rispetto al braccio telescopi-
co. Falcone a due elementi lungo 9,5 -16 m,
montabile a 0°, 20° o 40° rispetto al braccio
telescopico.

2,5 m con pulegge d’acciaio.

Per I'esercizio a 2 ganci, o per |'esercizio con
falcone ribaltabile, se la fune di sollevamento
principale deve rimanere infilata.

2 x 5 t per il contrappeso totale di 15,6 t.
Piastre cingoli 700 mm.

Altri equipaggiamenti fornibili a richiesta.
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Bastidor

Mecanismo de
traslacion

Accionamiento de
traslacion

Contrapeso central

Construccion resistente a la torsion, compue-
sto por una estructura central y dos soportes
de cadenas.

Tren de rodaje de cadenas libre de manteni-
miento, tejas de 700 mm de tres nervios.

Por cada soporte de cadenas, accionamiento
hidraulico de traslacion compuesto de motor
de pistones axiales, engranaje planetario con
freno de tren de rodaje accionado por muelle y
liberable por sistema hidraulico. Las cadenas
pueden manejarse sincronizadas o de forma
independiente. Velocidad: 0 — 3 km/h.

10 t en placas de 5 t montadas en la parte
central del chasis

Bastidor

Motor de graa

Accionamiento
de graa

Mando

Cabrestante

Inclinacién pluma

Mecanismo de giro

Cabina

Fabricacion propia, construccion soldada
fabricada en acero estructural de grano fino
de alta resistencia, peso 6ptimo y resistente
a la torsién. Unido al chasis mediante una
unién giratoria sobre bolas disefiada para un
giro ilimitado.

Diesel de 4 cilindros, marca Liebherr, tipo
D934L A6, refrigerado por agua, potencia 129
kW (175 hp) a 1900 rpm segun norma EPA /
CARB Tier 3 y directiva 97/68/EC, etapa 3,
par de giro maximo 815 Nm a 1500 rpm,
depodsito de combustible: 450 I.

Diesel-hidraulico con 2 bombas de
desplazamiento variable de pistones axiales
con servomando y regulacion de potencia,
1 bomba duplex de engranajes, circuitos de
aceite abiertos y regulados. Accionamiento
hidraulico en ejecucion compacta, abridado
directamente al motor diesel, equipo motor
completo encapsulado para una menor
emision de ruidos.

Control eléctrico ,Load Sensing®,

4 movimientos de trabajo accionables
simultdneamente, 2 palancas autocentrantes
tipo Joy-stick. Control de tren de traccion
operado mediante 2 pedales de doble direc-
cion. El tren de traccion y la superestructura
pueden accionarse de forma simultanea.

Motor de pistones axiales de desplazamiento
constante, tambor de cabrestante Liebherr
con engranaje planetario incorporado y freno
de retencion accionado por muelle.

1 cilindro diferencial con valvulas seguridad
de retroceso.

Motor de pistones axiales de desplazamiento
constante, engranaje planetario, freno de reten-
cion accionado por muelle, giro conectable.

Estructura en fibra reforzada, amplio campo
de vision, acristalamiento de seguridad,
confortable puesto de mando, cabina
inclinable 20° hacia atras.

Dispositivos de
seguridad

Pluma telescépica

Contrapeso
Sistema eléctrico

Limitador de cargas LICCON2, sistema de
comprobacion, limitador de fin de carrera de
elevacion, valvulas de seguridad contra la
rotura de tuberias y latiguillos.

Construccion de acero de grano fino
altamente resistente, seguro contra
abolladuras y a prueba de torsién, con perfil
de pluma ovalado, 1 tramo base y 5 tramos
telescopicos. Todos los tramos telescépicos
pueden telescoparse de forma hidraulica e
independiente. Sistema de telescopaje de
tacto rapido “Telematik”. 5 poleas de acero.
Longitud de pluma: 10,2 m — 40 m.

5,6t
Moderna tecnologia de bus de datos,

24 voltios de corriente continua, 2 baterias
con 170 Ah cada una.

Equipamiento adicional /alternativo

Plumin lateral

Plumin de montaje
Cabrestante auxiliar

Contrapeso
adicional
Tejas

Plumin lateral sencillo de 9,5 m de longitud,
montable con angulacién de 0°, 20° 6 40°.
Plumin lateral doble de 9,5 m - 16 m de
longitud, montable con angulacion de 0°,
20° 6 40°.

2,5 m con poleas de acero.

Para operacién con dos ganchos o con
plumin lateral, en caso de que el cable del
cabrestante principal haya de permanecer
en reenvio.

2 x 5 t para un contrapeso total de 15,6 t.
Tejas planas de 700 mm.

Otro equipamiento bajo pedido.
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FyceHMUHBIM MEXGHM3M
nepeaABNIKeHUs

Pama waccu

XoaoBon MexaHuU3m

XopmoBou npusoa

LleHTpanbHbIN
6annact

Kopo6yatasi kpyTunbHo-xecTkas
KOHCTPYKLMS, COCTOSILLAS U3 T'YCEHUYHOW
TENEXKN U ABYX I'YCEHUYHbIX ABUXUTENEN.

He TpebyeT TexobcnyXnBaHNUS, ryCEHNYHbIV
XOZ0BOW MEXaHWU3M C TpakaMu LUMPUHON
700 MM, 3 nepembIYKy.

Ha kaxxaom ryceHM4YHoOM OBUXUTENE C
rmgpaBnvMyeckyM Np1MBoAOM, B COCTaB
KOTOPOrO BXOASIT akCManbHO-MOpPLUHEBOM
perynmpyemsbiii rMaApoMOTOp U NilaHeTapHbIN
penyKkTop ¢ NOANPY>XMHEHHBIM TOPMO30M
C rmgpaBrvyecknM perynmpoBaHnemM
3a3opa. YnpaBneHue ryceHnuamu
MOXET NMPOUNCXOAUTb KaK CUHXPOHHO,

Tak U He3aBMCKMO Apyr OT Apyra v B
npotmeBodase.

CkopocTb nepemeleHms: 0 — 3 km/yac.

10 1, 6oKOBbIE NOABECHbIE MPOTUBOBECHI MO
5 T, KpenneHne Ha ryCeHNYHOW TEeNexKe.

MoBoporHaa uacrb

Pama

ABuratennb

lMpuBon KpaHa

YnpaBneHue

OnNTMU3MpPOBaHHas Mo BeCy, KPy TUIbHO-
)KecTkas cBapHasi KOHCTPYKLUNS
COBCTBEHHOrO N3roTOBMEHUSA U3
BbICOKOMPOYHOWN MENKO3EPHUCTOMN
KOHCTPYKLMOHHON cTanu. B kavecTtBe
COELVHUTENBHOrO 3f1IEMEHTA C ryCEeHUYHbIM
MEeXaHW3MOM MepeaBUKXEHUS NCMONb3yeTCH
O[HOPSIAHOE POJIMKOBOE OMOPHO-
NOBOPOTHOE YCTPOMCTBO, obecneynBatLlee
BO3MOXXHOCTb HEOrPaHUYEHHOIO NOBOPOTA.
4-UMNUHOPOBbLIV OU3erb, MPOM3BOACTBO
JInbxepp, Tun D934L A6, BogsiHoe
oxnaxpgeHune, mowHocTb 129 KBt (175 n.c.)
npu 1900 06./mnH no EPA/CARB 1 no
oupekTtuse 97/68 EG, ctyneHb 3,
MaKCUManbHbIN KPYTALLMIA MOMEHT

815 Hm npu 1500 06./MWH., TONNNBHLIN Bak:
450 n.

Lun3enbHO-ruapaBnuyeCcKui, 2 akcuanbHo-
NOPLLHEBbIX HAcCOCa C CEPBOYNpPaBIEHUEM U
PEerynMpoBKOM MOLLHOCTH, 1 CABOEHHbIN
LLeCcTepPEHYaThbI HACOC, OTKPbIThIE
rMAPaBIUYECKUE KOHTYPbI C CUCTEMOW
Lload sensing®, BO3MO)XHbI YeTbipe pabounx
ABWXXEHUA oAHOBpPEMeEHHO. Hacocbl
HENocpeACTBEHHO NpUdNaHLOoBaHbl K
ABUratesnto Lwaccu.

OnekTpoynpaBneHve ,3aBUCUMOE OT
Harpysku“; BO3MOXHO ynpaBreHune
O[HOBPEMEHHO 4-Ms pabounmu
OBWXEHUSIMU; IBA CAMOLIEHTPUPYHOLLMXCS
YETbIPEXMO3ULMOHHbBIX KOMaHA0-
KOHTponnepa. YnpaBneHue ryceHn4YHbiM
MeXaHW3MOM nepeaBUKEeHUs
OCYLLEeCTBSAETCA NPY NOMOLLMN ABYX
COBOEHHbIX Neganei. lyceHnYHbIN
MeXaHu3M nepeaBuXeHUs U NOBOPOTHas
nnatgopma KpaHa MoryT ABUraTbCs
O[lHOBPEMEHHO.

MoabeMHbIN
MeXaHU3M

MexaHu3m
M3MEHEHUA BbIsieTa

MexaHu3m
nosopora

KabunHa KpaHOBLUMKa

YcTtponcTtea
6esonacHoCTH

TenecKonuuecKana
cTpena

lMpoTuBoBEC

AneKTpo-
o6opynosaHue

AKCHanbHO-NOPLUHEBOW NOCTOAHHbIV
ruapomoTop. bapabaH ne6eaku NoABLEMHOrO
MexaHu3ma € nnaHeTapHelM peayKTopom

¥ aBTOMAaTUYECKUM HOPMasbHO-3aKpPbITbIM
MHOrOAMCKOBLIM TOPMO30M. Perynupyemsbii
NPUBOZA C OTKPbITEIM KOHTYPOM LIMPKYIALMUK
macna.

1 ABYCTOPOHHUI LUIUHAD C
NpeAoXpaHUTesIbHBEIM 00PaTHBIM KilanaHoM.

[MapomoTop, NnaHeTapHbIn PeayKTop ¢
aBTOMAaTUYECKUM HOPMasbHO-3aKPbIThIM
MHOrOAWCKOBbLIM TOPMO30M. Perynvmpyembii
MPUBOA C OTKPbITHIM KOHTYPOM LIMPKYIALMUK
macna. beccrtyneHuyartoe perynuposaHue
CKopocTu noBopoTa. MNepeknoyaembln TUn
MexaHn3Ma noBopoTa.

BonokHMCTBIN KOMNO3UTHBLIM MaTepuan,
6osbLUoN 0630p, 3aLUMTHOE OCTEKMEHME,

KOM(OpTHOE OhopMMNEHUNE, KabrHa MOXET
ObITb OTKIMOHEHa Hasag Ha 20°.

Orpatuuutens rpysonoabemHoctv LICCON2,
TeCT-cucTeMa, KOHLIEBOW BbIKHOYaTeNb
noAabemMa rpysa, NpeAoXpaHUTENbHbLIE 1
3anopHble rapoKnanaHsl And cnyvyaes
paspblBa ruaponNpoBOACS.

[MpoyHan 1 »ecTkasa KOHCTPYKLUMA 13
BbICOKOMPOYHOW MESIKO3EPHUCTOM CTanu,
oBasbHbIA NPodUNb cTpensl, 1 WapHUpHas
CeKuma u 5 TenecKonMuyecKux cexkumin. Bece
TEeNEeCKOMUYECKME CEKLMU MOTYT
BblABWUraTbcH NoA Harpyskon. CkopocTHas
cucTema Teneckonuposanua «Telematiko.
5 cTanbHbIX KaHaTHbIX 6/TOKOB.

HAnuna ctpensl: 10,2 — 40 m.

56T

YnpaBneHue 3N1eKTPUYECKUMH U
3N1EKTPOHHBIMKU KOMMOHEHTaMM Yepes
HOBEWALLYIO CUCTEMY NEpPEesayn CUrHanoBs no
MUHUMYMY KaBenew. MocToAHHbIA ToK 24 B,
2 aKKyMynAaTopHble 6atapev.

AononuurennHoe o6opyaoBanme

YanuHuteno cTpenbl

MoHTaMHbIN rycek
MoabemHbIN
MeXaHU3M 2

Jon. npoTusosec

Tpaku

OpHOCEKLMOHHbIV 9,5 M, MOHTUPYETCH NoA
yrnamu 0°, 20° nnu 40° K OCHOBHOW CTpene.
[ByXceKUMOHHbIN 9,5 — 16 M, MOHTUpPYyeTCA
nog yrnamu 0°, 20° unu 40° K OCHOBHOW
cTpene.

2,5 M cO cTanbHbIMK KaHATHbIMK BrI0OKaMu.
[ns paboTbl ¢ AByMS KproKamMu unu ans
paboThl C r'YyCbKOM, €CIU FMaBHbI1 TPOC
JO/MKEH OCTaBaTbCA 3anacoBaHHbIM.

2 X 5T Ana AoCTWXeHWs o6LLero npotMeoBeca
156T.

Mnockue Tpakm 700 Mm.

OcTanbHOoe AONOJNIHUTENbHOEe odopynOBaHMe - MO 3anpocCy 3aKa3uuKa.

LTR 1060



Dimensions
Encombrement ¢ Dimensioni
Dimensiones * Fa6apursl Kpaua

A

11329

10160

<1130 9

A

11385

—» 700 |

A
AN
(o]
3

A

[N A

-~ — i

5

4

S2456
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Krandaten
Crane data

Dates de la grue - Dati gru
Caracteristicas - TexHuueckue XapaKTrepucTUKM KpaHa

Antriebe - Drive

Mécanismes - Meccanismi
Accionamiento - lMpvBoAbI

360°

BB 9 E E

Traglast - Load t
Forces de levage - Portata t
Capacidad de carga - ['pysonoAbeMHOCTb, T

Gesamte Vortriebskraft - Total driving force
Puissance propulsive totale - Potenza trazione totale
Fuerza de traslacion - ObLuee TsroBoe ycunuve

Gesamtgewicht mit 15,6 t Gegengewicht, 10 t Zentralballast und Hakenflasche 3 Rollen

Total weight with 15.6-t counterweight, 10-t central ballast and 3-sheave hook block

Poids total avec contrepoids de 15,6 t, lest central de 10 t et moufle a crochet a 3 poulies

Peso complessivo con 15,6 t contrappeso, 10 t zavorra centrale e bozzello 3 pulegge

Peso total con 15,6 t de contrapeso, 10 t de contrapeso central y pasteca de 3 poleas

O6wwit Bec ¢ npotuBoBecoM 15,6 T, LeHTpanbHbIM NpoTnBoBecoM 10 T 1 KPIOKOBOW NOABECKON € 3-Ms ponvkamu

Mittlere Bodenpressung bei 61,4 t Gesamtgewicht und 700 mm Bodenplatten
Average ground pressure at 61.4-t total weight and with 700-mm track pads
Pression au sol moyenne pour un poids total de 61,4 t et des tuiles de 700 mm
Pressione media senza con peso complessivo 61,4 t e piastre cingoli 700 m

Media de presion sobre suelo, equipada con 61,4 t de peso total y tejas de 700 mm
CpenHee faBreHue Ha rpyHT npu obem Bece 61,4 T u ¢ Tpakamm 700 MM

Fahrgeschwindigkeiten - Travel speeds
Vitesses de translation - Velocita di trasferimento
Velocidades de traslacion - CkopocTn xoaa

Max. zulassige Steigfahigkeit - Max. permissible gradability - Pente admissible maxi.
Mass. pendenza - Ascenso fiable max. - Makc. gonyctumas KkpyTuaHa npeogosnieBaemMoro nogbema

Seil o / Seilldnge - Rope diameter / length
Diametre / Longueur du céble - Diametro / lunghezza fune
Diametro / longitud cable - JuameTp / aAnvHa

stufenlos - infinitely variable
en continu - continuo
regulable sin escalonamiento - 6eccTyneHyato

m/min fiir einfachen Strang - single line

0 - 111 m/min au brin simple - per tiro diretto - a tiro directo 15 mm /220 m
M/MUWH NPY OAHOKPATHOW 3anacoBKke
m/min fir einfachen Strang - single line

0-111 m/min au brin simple - per tiro diretto - a tiro directo 15 mm /220 m

M/MWH NP1 OHOKPATHOW 3anacoBKe

min’!
0=17 o6/mmun
ca. 55 s bis 84° Auslegerstellung - approx. 55 seconds to reach 84° boom angle
env. 55 s jusqu‘a 84° - circa 55 secondi fino ad un‘angolazione del braccio di 84°
aprox. 55 segundos hasta 84° de inclinacién de pluma - oK. 55 cek. [0 BbiCTaBneHua CTpesbl Ha 84°

ca. 240 s fur Auslegerlange 10,2 m — 40 m - approx. 240 seconds for boom extension from 10.2 m — 40 m

Strange - No. of lines
Brins - Tratti portanti
Reenvios - 3anacoska

Rollen - No. of sheaves
Poulies - Pulegge
Poleas - KaHaTtHbIx 6/10K0B

60 7 14
46,1 5 11
30,2 3 7
13,3 1 3

45 — 1

410 kN

~61,4t

8,2 N/ cm?

0-3km/h

46 %

Max. Seilzug - Max. single line pull
Effort au brin maxi. - Mass. tiro diretto fune
Tiro méx. en cable - Makc. TAroBoe ycunue

45 kN

45 kN

env. 240 s pour passer de 10,2 m — 40 m - circa 240 secondi per passare dalla lunghezza del braccio di 10,2 m - 40 m
aprox. 240 segundos para telescopar la pluma de 10,2 m — 40 m - oK. 240 cek. A0 BblABMKeHNUA OT 10,2 M 0 40 M

Gewicht - Weight kg
Poids - Peso kg
Peso - Co6cT. Bec, Kr
400
400
280
195

75

LTR 1060



Transporiplan

Transportation plan

Plan de transport - Piano di trasporto
Esquema de transporte - TpancnopTHas cxema

Mit Drehbiihnenballast und Zentralballast - With slewing platform counterweight and centre counterweight - Avec contrepoids de la partie tournante et contrepoids central

Con zavorra piattaforma girevole e zavorra centrale - Con contrapeso de superestructura y contrapeso central - C npoTMBOBECOM MOBOPOTHOM MNaTopMbl ¥ LEEHTparbHbIM 6annactom
Breite - Width - Largeur - Larghezza - Anchura - lUnpuna: 3000 mm

A

A

~61t '

®
®
dd

l«— 3145

Mit Drehbtihnenballast ohne Zentralballast - With slewing platform counterweight and without centre counterweight - Avec contrepoids de la partie tournante sans contrepoids central

Con zavorra piattaforma girevole senza zavorra centrale - Con contrapeso superestructura y sin contrapeso central - C npoTMBoBecoM NoBopoTHOI nnatcopmMbl 6e3 LeHTpansHoro 6annacta
Breite - Width - Largeur - Larghezza - Anchura - LLinpuHa: 3000 mm

A

A

~o1t

®
ad

A
U
i
0f
@

Ohne Drehbiihnenballast und ohne Zentralballast - Without slewing platform counterweight and without centre counterweight - Sans contrepoids de la partie tournante et sans contrepoids central
Senza zavorra piattaforma girevole e senza zavorra centrale - Sin contrapeso superestructura y sin contrapeso central - bes npoTuBoBeca NoBOPOTHOMN NNaTopMbl 1 Ges LieHTpanbHoro 6annacra
Breite - Width - Largeur - Larghezza - Anchura - lUnpuna: 3000 mm

Option

optional
11329 en option

P - optional

_ O —1__——>~orT ool
~36t =
il ® | ©

A

A4

¢— 3145

$2399
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Transporiplan

Transportation plan

Plan de transport - Piano di trasporto
Esquema de transporte - TpancnoprHas cxema

Ballastvarianten
Counterweight versions
Variantes de contrepoids

Zavorra centrale
Contrapeso central
LleHTpanbHbI NpOTMBOBEC

<——1070 —»>|

(2 x) °@E

Zentralballast
Center counterweight
Contrepoids de base

4—740 —»

Teil A/ Part A/ Partie A
Ersatzballast fur Winde 2
Replacement ballast for winch 2
Contrepoids de remplacement
pour le treuil 2

Parte A/ Pieza A/Yactb A
Zavorra sostitutiva per 2° argano
Contrapeso de recambio para el
segundo cabrestante
KomneHcupytowwmin noptmeosec

ouns nebegkn 2
<——1100 —> o

(1 x) ©0,6 to
a v

600>

Teil B/ Part B / Partie B
Drehbuhnenballast
Counterweight slabs

Contrepoids de la partie tournante

(1x)

¢—— 1060 —»

(&)}
C
410

—>

Teil C / Part C / Partie C
Drehbtihnenballast

Counterweight slabs

Contrepoids de la partie tournante

i

(2 x) 50

—>1 460

Teil A/ Part A/ Partie A

=E = Parte A / Pieza A / YacTb A
= el = 20,6t
5,6 t* 1x
10,6t 1x
15,6 t 1x

Possibilita di contrappeso
Variante s de contrapeso
BapuaHTbl npoTuBoBeca

L
1470

Winde 2 inkl. Seil Cabrestante 2 incl. el cable
Winch 2 incl. rope  Jlebepaka 2,
Treuil 2 incl. cable  Bkntoyas kaHat
Argano 2, incl. fune

Parte B / Pieza B/ YacTb B

Zavorra piattaforma girevole

Placas de contrapeso

[NopTnBOBEC NOBOPOTHOW NnaTopMbl

2700

%o%

Parte C / Pieza C / Yactb C

Zavorra piattaforma girevole

Placas de contrapeso

[NopTnBOBEC NOBOPOTHOW NraTopMbl

———— 2700 ———— >

<—1010—>|

o) (o]
O O

— O

<—1000—>|

$2408

Teil B / Part B / Partie B Teil C / Part C / Partie C

Parte B / Pieza B/ Yactb B Parte C / Pieza C /Yactb C
abt ast
1x -
1x 1x
1Xx 2 X

* standard - standard - standard - standard - estandard - ctaHgapt

11
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Transportheispiele
Examples for transportation

Exemples de transport - Esempi per il trasporto
Ejemplos de transporie - fp

(']
b 4 P

P

Beispiel A - Example A - Exemple A - Esempio A - Ejemplo A - MNpumep A:

Gesamtgewicht - Total weight - Poids total - Peso complessivo - Peso total - O6wuii Bec: ~ 61 t
Breite - Width - Largeur - Larghezza - Anchura - lLinpuna: 3000 mm

—— 3145 —»

5 s LY
S g S,
Fo) 5 5 5 &% 5 ES)

<12t <12t <12t <12t <12t

Beispiel B - Example B - Exemple B - Esempio B - Ejemplo B - MNpumep B:

Gesamtgewicht - Total weight - Poids total - Peso complessivo - Peso total - O6wuii Bec: ~ 61 t
Breite - Width - Largeur - Larghezza - Anchura - LUvpuHa: 3000 mm

D 23t
)

—— 3145——>>

T a0 *
<10t <10t <10t <10t <10t <10t
S2402
12 LTR 1060



Transporiplan

Transportation plan

Plan de transport - Piano di trasporto
Esquema de transporie - TpancnoprHasa cxema

Gesamtgewicht - Total weight - Poids total - Peso complessivo - Peso total - O6wuii Bec: ~ 61 t
Breite - Width - Largeur - Larghezza - Anchura - LLinpuna: 3000 mm

> LD
()

S 5] 5 5 5
o ﬂ n n ﬂ D

S2400

13 LTR 1060



Transporiplan

Transportation plan

Plan de transport - Piano di trasporto
Esquema de transporte - TpancnoprHas cxema

Gesamtgewicht - Total weight - Poids total - Peso complessivo - Peso total - O6wuii Bec: ~ 36 t
Breite - Width - Largeur - Larghezza - Anchura - lLnpuna: 3000 mm

—
e Su

S e LI

| B
i 005 ||

14

S2401

LTR 1060
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Transporiplan

Transportation plan

Plan de transport - Piano di trasporto
Esquema de transporte - TpancnoprHas cxema

S2401

LTR 1060



Traglasten

Lifting capacities T
Forces de levage ¢ Portate
Tablas de carga * FpysonognemHocTb
10,2-40m 3607 [ 156t v,.-\au“?” sorio
= EN pratmineee T lwe
T = bl == P'ovpre“nﬁlldl‘y
f 10,2 m 13,6 m 17m 20,5m 23,9 m 27,3 m 30,7 m 34,2 m 37,6 m 40m 3
> m > m
3 42,3 42,2 42,2 38,3 30,2 22,8 3
85 42,3 42,3 41,3 38,1 30,2 23,3 3,5
4 42,3 41,6 39 37,1 30,2 23,7 18,8 4
4,5 40,2 38,8 36 33,8 30,2 23,9 19,1 14,7 4,5
5 36,8 35,5 33,4 31,5 30,1 23,7 19,1 14,9 5
6 31,4 3il55 29,7 28,5 26,7 21,9 18,4 14,9 11,7 10 6
7 24,6 25,1 24,7 23,9 22,5 20,1 17,1 14,4 11,6 10,1 7
8 20,6 20,9 20,4 19,2 18,1 15,9 13,7 11,3 9,9 8
9 17,2 17,5 17,5 16,8 15,8 14,8 13 10,8 9,6 9
10 14,7 15,1 15 14,7 14,2 1355 12,2 10,3 9,3 10
11 12,8 13,1 13 12,8 13 12 11,5 9,8 8,8 11
12 11,5 11,5 11,5 11,5 10,8 10,6 9,4 8,4 12
14 9,2 9,1 9,4 9,2 9,1 8,8 8,4 7,6 14
16 7,8 7,8 7,6 7,7 7,6 7,4 7 16
18 6,5 6,5 6,4 6,4 6,2 6,2 18
20 5,6 5,6 515 5,4 5,3 5,3 20
22 4,9 4,7 4,6 4,5 4,5 22
24 4,2 4,1 4 3,8 3,8 24
26 3,6 3,5 3,3 3,3 26
28 3,1 3 2,8 2,8 28
30 2,6 2,5 2,5 30
32 2,1 2,1 32
34 1,8 1,8 34
36 1,6 36
t.201_00021_00_000
16 LTR 1060



Traglasten

Lifting capacities

Forces de levage ¢ Portate
Tablas de carga * FpysonognemHoOCTb

10,2—-40m 360° 10,6t
=_=2 EN
T = bl =
» 10,2 m 13,6 m 17 m 20,5m 23,9 m
> m
8 42,3 42,2 42,2 38,3 30,2
85 42,3 42,3 41,3 38,1 30,2
4 42,3 41,6 39 37,1 30,2
4,5 39,9 38,3 35 32,5 30,2
5 36,2 85 31,1 29,9 27,7
6 26,9 26,9 25,6 241 22,5
7 20,7 21,5 21,4 20,2 18,9
8 17,4 17,7 17,2 16,2
9 14,5 14,8 14,7 14,2
10 12,3 12,6 12,6 12,8
11 10,6 10,9 11 11,2
12 9,6 9,9 9,8
14 7,6 7,9 7,8
16 6,5 6,4
18 5,4
20 4,5
22
24
26
28
30
32
34
36

27,3 m

22,8
23,3
23,7
23,9
23,7
21
18
15,8
13,8
12,1
10,8
9,6
7,9
6,5
5,4
4,5
3,8
3,3

\lor\i'wl\g -
P‘:":::‘i“s‘":::\‘-:’:emenno
Pre\iminary
SRR e AT
18,8
19,1 147
19,1 149
18,4 e
16,9 v
14,5 e
ey 12,3
11,5 109
10,4 T
9,5 5z
7,8 e
6,4 5
5,3 =
4.4 0
3,7 96
3,2 51
27 o
2,4 2
1,9

37,6 m

11,7
11,6
11,3
10,8
10,3
9,6
8,7
7,1
5,9

4,1
3,4
2,9
24
21
1,7
1,4
1,2

40m

10

10,1
9,9
9,6
9,3
8,8
8,4

5,8
4,9
4,1
3,5
2,9
285
2,1
1,7
1,4
1,2

>

[

© N oA RO®
o

W W WMNMNMNMMNODN =S 2 24 a2 g a
AN OO PRADNOO®OMOPEAN-—=L OO

36

17

t_201_00022_00_000
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Traglasten

Lifting capacities
Forces de levage ¢ Portate
Tablas de carga * FpysonognemHocTb

102-40m 360° \,,r\au“?w orio
E EN "‘:}‘:‘:ii:':::\r:{-;pe"’““
T = pretiminary
» 10,2 m 13,6 m 17 m 20,5m 239m 27,3 m 30,7 m 342 m 37,6 m 40 m M
> m > m
3 42,3 42,2 42,2 38,3 30,2 22,8 3
3,5 42,3 41,7 39,7 36 30,2 23,3 3,5
4 41,4 37,3 33,6 31,7 28,8 23,7 18,8 4
4,5 35,2 31,9 29,6 27,9 25,6 23,4 19,1 14,7 4,5
) 30,2 28,2 26,6 24,6 22,7 21,3 18,9 14,9 )
6 22 22,3 21,2 19,8 18,5 17,8 16,3 14,9 11,7 10 6
7 16,9 17,6 17,4 16,4 16 14,9 14 13,2 11,6 10,1 7
8 14,2 14,5 14,1 13,6 12,8 12,4 11,8 11 9,9 8
9 11,7 12,1 12,4 11,8 11,3 10,9 10,3 9,7 9,4 9
10 9,9 10,3 10,6 10,4 10,1 9,6 9,1 8,6 8,4 10
11 8,5 8,9 9,1 9,1 9 8,5 8,1 7,6 7,4 11
12 7,7 8 8 8 7,6 7,2 6,8 6,6 12
14 6,1 6,3 6,3 6,4 6,2 5,9 5.5 5,4 14
16 5,1 5,1 5,1 ® 4,8 4,5 4,4 16
18 41 41 4 3,9 3,7 3,6 18
20 3,4 3,4 &) 3,2 S S 20
22 29 2,7 2,6 2,5 2,5 22
24 2,4 2,3 2,2 2 2 24
26 1,9 1,8 1,6 1,7 26
28 1,6 1,5 1,3 1,3 28
30 1,2 1 1 30
32 0,8 0,8 32
t_201_00023_00_000
102-40m 0°/360° 06t 0t vorlavfis L
E_E EN protimeel pemonee
T = —— pfe““‘.“““y
‘ 10,2 m 13,6 m 17 m 20,5m 23,9 m 27,3 m 30,7 m 34,2 m 37,6 m 40 m ‘
> m * > m
2 60 2
2,5 56,4 2,5
3 51,6 42,3 42 1 38,5 34,1 29,8 22,8 3
3,5 42,3 40,2 35,5 31,8 29,7 26,8 23,3 3,5
4 34,1 33 30,4 27,8 25,3 23,1 21,5 18,4 4
4,5 28,4 27,6 25,8 24 22 20,8 19,1 17,4 14,7 4,5
5 24,3 23,6 22,2 20,9 19,3 18,5 17 15,8 14,6 o)
6 17,7 17,2 17,3 16,6 15,9 14,9 14,3 13,4 12,5 11,4 10 6
7 13,4 13 13,7 13,6 13,2 12,5 11,9 11,2 10,5 9,8 9,5 7
8 11 11,3 11,1 10,6 10,2 9,6 9 8,4 8,2 8
9 9 9,4 9,6 9,2 8,8 8,3 7,8 7,3 71 9
10 7,5 7,9 8,2 8 7,7 7,2 6,8 6,3 6,2 10
11 6,4 6,7 7 7 6,8 6,4 6 oI5 5,4 11
12 5,8 6,1 6,1 6 5,6 5,3 4,9 4,8 12
14 4,2 4,7 4,6 4,6 4,4 4,2 3,8 3,7 14
16 3,6 3,6 3,6 3,5 3,3 3 2,9 16
18 2,8 2,9 2,7 2,6 2,4 2,3 18
20 2,3 2,3 2,2 2,1 1,9 1,8 20
22 1,9 1,8 1,7 1,4 1,4 22
24 1,5 1,4 1,3 1.1 1,1 24
26 1,1 1 0,8 0,7 26
28 0,9 0,7 28

* nach hinten/vorne - over rear/front - en arriére/avant - sulla parte posteriore/sulla parte anteriore - hacia atras/hacia delante
cTpena nosepHyTa Hasaa/snepea

18

t_201_00004_00_000 / 00024_00_000
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Hubhéhen

Lifting heights T
Havuteurs de levage ° Altezze di sollevamento

Alturas de elevacién * Boicora noanema

46 m
44
42
40
38
36
34
32

30

-
N

—

2

—_

0

$2366
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Traglasten

Lifting capacities

Forces de levage ° Portate TK
Tablas de carga ° FpysonognemHocTb

10,2-40m 95m 360° 15,61 10t \,,.\a\-“?” sorto
= =] Pro
gszs"’e E E E_%_E EN prel el Tepomene
T K === " pretiminary
10,2 m 27,3 m 30,7 m 34,2 m 37,6 m 40 m
» 95m 9,5m 9,5m 9,5m 9,5m 95m f
< m | 0° 20° 40° | 0° 20° 40° | 0° 20° 40° | 0° 20° 40° | 0° 20° 40° | 0° 20° 40° ff <=+ m
3 7.9 3
35 | 7.7 35
4 7.4 4
45 | 71 8,4 45
5 68 67 8,4 5
6 63 65 8,4 8,4 6
7 57 61 52 |81 8,3 73 7
8 52 57 52|78 67 8,1 7,2 6,1 5,5 8
9 47 53 51|75 67 78 67 7.1 6,1 5,5 9
10 42 49 49|72 66 52|76 66 7 62 6 5,4 10
11 387 44 45|69 65 52|73 64 69 6,1 5,9 54 11
12 33 39 42|66 63 52 |7 63 52|68 59 58 54 53 5,1 12
14 27 33 34|61 59 51|65 59 52|65 57 51|55 52 48 |5 49 46 14
16 2 24 23|55 55 5 |59 56 5 |62 54 49|52 49 47 |47 44 42 16
18 49 51 48 |54 54 48 |58 52 47|49 45 44| 43 41 4 18
20 44 46 44|49 5 47|52 5 46| 46 41 41 |4 38 38 20
22 39 41 41 |44 46 44 | 44 47 44| 42 39 38|38 36 36 22
24 34 37 37|39 41 41|38 4 41|38 37 36|36 34 34 24
26 31 34 34|35 36 3735 35 36|33 35 35 33 33 32 26
28 2,7 31 32 32 32|31 32 32|29 31 32|28 3 31 28
30 24 27 28 29 27 28 29|25 27 28|25 26 27 30
32 2 22 25 26 24 25 26|22 23 24|21 23 24 32
34 1,8 22 23 21 22 19 2 21|18 2 2 34
36 2 18 19 16 17 16 17 17 36
38 16 16 14 14 13 14 38
40 1,4 12 1,2 1,1 1,2 40
42 11 09 1 42
44 08 08 08 44
46 06 46
t 201_00141_00_000 / 00161_00_000 / 00181_00_000
10,2-40m 6m 360° 1561 101 vortavfio
C > =E = ] inaire-PrOVVisel
gsﬂs'sf5 E = |za==:z EN pretimingil) ppemet™
A = provis! < aary
T K prelimi®
102m 27,3m 30,7 m 34,2m 37,6 m 40m
3 16m 16m 16m 16 m 16 m 16 m /b
< m | 0° 20° 40° | 0° 20° 40° | 0° 20° 40° | 0° 20° 40° | 0° 20° 40° | 0° 20° 40° ff +=>m
4 4 4
45 |4 45
5 3,9 5
6 3,7 4,1 6
7 35 4.1 4.1 7
8 34 32 4,1 4.1 38 8
9 32 31 4 4.1 3,7 3,3 3,1 9
10 31 3 3,9 4 3,7 33 3 10
11 3 29 38 33 3,9 3,6 3,2 3 11
12 28 28 22 [37 32 38 32 3,6 3,2 3 12
14 25 26 21 |35 3 36 3,1 35 3 3,1 2,9 14
16 23 24 21 |33 29 22 |34 29 33 28 31 27 29 26 16
18 19 22 2 |31 28 22 |32 28 22 [32 27 22 |3 26 28 25 18
20 1,7 2 19 (29 27 21 |31 27 21 [31 26 22 |29 25 22 28 25 22 20
22 14 18 17 (28 26 21 |29 26 21 [3 26 21 (28 25 21 |27 24 22 22
24 26 25 21 |28 25 21 (29 25 21 |27 24 21 |26 24 21 24
26 24 24 2 |26 24 21 |27 24 21 |26 24 21 |25 23 21 26
28 23 23 2 |25 24 2 |26 24 21 |25 23 21 |25 23 21 28
30 21 22 19 |23 23 2 |25 23 2 |25 23 2 |24 22 21 30
32 19 22 19 |21 22 19 |23 22 2 |23 22 2 |23 22 2 32
34 17 22 18 |2 21 19 |22 22 2 |2 22 2 |2 12 34
36 16 21 18 |18 2 18 |2 21 19 |17 2 2 |17 19 2 36
38 14 18 16 19 18 |17 19 19 |15 17 18 |15 17 18 38
40 13 15 15 17 17 |15 16 17 |13 15 16 [13 14 16 40
42 14 15 13 14 15 [1,1 12 13 |11 12 13 42
44 1,2 1,1 1,2 09 1 11 /09 1 1,1 44
46 11 08 09 09 (07 08 09 46
48 06 07 06 07 07 48
50 05 05 05 50

t_201_00201_00_000 / 00221_00_000 / 00241_00_000
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Hubhéhen

Lifting heights TK
Havuteurs de levage ¢ Altezze di sollevamento

Alturas de elevacién * Boicora noabsema

S2411

0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38 40 42 44 46 48 m
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Traglasten

Lifting capacities

S
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Forces de levage ¢ Portate TK
Tablas de carga ° FpysonognemHocTb
10,2—40m 25m 360° [ 156t 10t Vol“a""i?,vis“io
//’/ E._,E E_%_E E N "'ﬁ::l‘-is":::::li Bpeme"®
T K = —— pre““‘“““y
102m | 136m | 17m | 205m | 239m | 273m | 307m | 342m | 376m 40m | 3
2,5m —m

17,7 17,7 3
17,7 17,7 17,7 3,5

17,7 17,7 17,7 17,7 17,7 4
17,7 17,7 17,7 17,7 17,7 4,5

17,7 17,7 17,7 17,7 17,7 17,7 5

17,2 17,7 17,7 17,7 17,7 17,7 15,9 6

15,4 17,7 17,7 17,7 17,7 17,5 15,2 12,3 7

13,1 17 17,7 17,7 17,7 16,7 14,3 11,8 9,7 8,2 8

11,3 15,8 17,3 16,9 16,6 15,4 13,4 11,3 9,4 8 9

9,7 14,2 15 15,3 14,6 13,8 12,5 10,7 8,9 7,7 10

12,6 13,3 18,8 13 12,3 11,8 10,2 8,5 7,5 11

11,3 11,8 11,7 11,5 11,2 10,7 9,7 8,1 7,2 12

9,4 9,4 9,2 9,2 8,8 8,7 7,4 6,7 14

7,7 7,7 7,7 7,6 7,5 7,3 6,8 6,2 16

6,4 6,6 6,4 6,2 6,2 6,2 5,8 18

5,7 5,6 5,4 5.5 5,4 5,2 53 20

4,8 4,8 4,8 4,6 4,4 4,4 22

4,2 4,1 4 3,8 3,8 24

3,7 3,5 3,4 3,2 3,3 26

3,1 3 2,8 2,8 28

2,7 2,6 2,4 2,4 30

2,3 2,1 2,1 32

2 1,7 1,8 34

1,5 1,5 36

1,3 38

w
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Hubhoéhen

Lifting heights TK
Havuteurs de levage ¢ Altezze di sollevamento

Alturas de elevacién * Boicora noabsema
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Anmerkungen zvu den Traglasttabellen

. Fur die Kranberechnungen gelten die Vorschriften nach EN 13000.

. Bei den Traglasttabellen sind in Abhangigkeit von der Auslegerlange Windstarken von 5 bis 7 Beaufort zuldssig.
. Die Traglasten sind in Tonnen angegeben.

. Das Gewicht des Lasthakens bzw. der Hakenflasche ist von den Traglasten abzuziehen.

. Die Ausladungen sind von Mitte Drehkranz gemessen.

. Die Traglasten fir den Teleskopausleger gelten nur bei demontierter Klappspitze.

. Traglastanderungen vorbehalten.

. Traglasten Uber 42,3 t / 57,4 t nur mit Zusatzflasche / Zusatzeinrichtung.

. Seitenneigung =+ 0,3°.

O©oO~NOOEWN =

Remarks referring to load charts

. The provisions according to EN 13000 apply to the crane calculations.

. With regard to the load charts, wind strengths from 5 to 7 Beaufort are permissible, depending on the length of the boom.
. Lifting capacities are given in metric tons.

. The weight of the hook blocks and hooks must be deducted from the lifting capacities.

. Working radii are measured from the slewing centreline.

. The lifting capacities given for the telescopic boom only apply if the folding jib is taken off.

. Lifting capacities are subject to modifications.

. Lifting capacities above 42.3 t / 57.4 t only with additional pulley block / special equipment.

. Lateral inclination + 0.3°.

©oO~NO O WND =

Remarques relatives aux tableaux des charges

. La grue est calculée selon la norme EN 13000.

. Les charges tiennent compte d’efforts au vent selon Beaufort de 5 a 7 en fonction de la longueur de fleche.

. Les forces de levage sont données en tonnes.

. Le poids des moufles et crochets doit étre soustrait des charges indiquées.

. Les portées sont calculées a partir de I‘axe de rotation.

. Les forces indiquées pour la fleche télescopique s‘entendent fléchette dépliable déposée.

. Les forces de levage sont modifiables sans préavis.

. Forces de levage plus de 42,3 t / 57,4 t seulement avec un moufle complémentaire / équipement supplémentaire.
. Inclinaison latérale + 0,3°.

©oo~NOOOA~WN =

Note dalle tabelle di portata

. Per i calcoli gru sono valide le norme EN 13000.

. Per le tabelle di carico sono ammissibili, in base alla lunghezza del braccio, velocita del vento da 5 a 7 della scala Beaufort.
. Le portate sono indicate in tonnellate.

. Il peso del gancio di carico, ovvero del bozzello deve essere detratto dai valori di portata.

. Gli sbracci sono misurati dal centro della ralla di rotazione.

. Le portate per il braccio telescopico valgono solo se il falcone ribaltabile € smontata.

. Sono possibili modifiche delle portate.

. Portate superiori a 42,3 t / 57,4 t solo con bozzello addizzionale / equipaggiamento speciale.

. Inclinazione laterale + 0,3°.

©o0o~NOOO A~ WN =

Observaciones con respecto a las tablas de carga

. Los célculos de grua han sido realizados de acuerdo a normas conformes con EN 13000.

. En las tablas de carga se admiten fuerzas de viento entre 5 y 7 Beaufort, dependiendo de la longitud de la pluma.

. Las capacidades de carga se indican en toneladas.

. El peso del gancho de carga o de la garrucha de gancho se ha de restar de las capacidades de carga.

. Los radios de trabajo se han medido desde el centro de la corona de giro.

. Las capacidades de carga para las plumas telescopicas se refieren a capacidades de carga con el plumin lateral desmontado.
. Las capacidades de carga estan sujetas a modificaciones.

. Capacidades de carga superiores a 42,3 t / 57,4 t s6lo con polipasto / equipo adicional.

. Inclinacion lateral + 0,3°.

©oo~NOOOA~WN =

Mpumeuanus K Tabnuuam rpysonogbLEeMHOCTH

. [Ana pacyeToB KpaHa AeNCTBYIOT npeanncaHns B cootsetctaumn ¢ EN 13000.

. B Tabnuuax rpy3onogbemMHOCTM B 3aBUCUMOCTY OT ANWHBI CTPErbl AONYCTUMOW SBSiETCS cuna BeTpa oT 5 Ao 7 6annos no wkane bodopTa.
. 3HaueHuA rpy3onoAbLEMHOCTH AaHbl B TOHHAX.

. Bec rpy30BbIX KPHOKOB M KPHOKOBBIX MOABECOK HAAO0 BblYMTATb U3 3HAYEHWUIN FPY30NOABEMHOCTEN.

. Bbinet ctpenbl u3mMepaeTca OT 0CU BpaLleHWA NOBOPOTHOM MnaTGopMbl.

. 3HaueHuA rpy30noaAbLEMHOCTM Ha TENECKONMUYECKOW CTPENe AENCTBUTENbHBI TONIbKO NPU AEMOHTUPOBAHHOM YANUHUTENE.

. Bo3MOXHO “3MEHEHME 3HaYEeHNI rPy30N0ABEMHOCTH.

. TpysonoabemHoCTb cBbilwe 42,3 T/ 57,4 T BO3MOXXHA TONIbKO C A0MOMHUTESNIbHLIM KaHaTHLIM 610KOM / 060pyA0BaH1eM.

. bokoBon kpeH + 0,3°.

©oo~NOOA~WN =
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